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I 

Massage-zCalmburctcn, die vor allem zur Massa- 
ge dc* Zahnflcisches dicnen und dureh Elcktromotorcn 
angctrtcbene Burstenteiic aufweisen, werden hcute be- 
rdt* vlcKach vcrwendet. Das BQrstcntcll erhait hicr- 
bci U\ ciner bckannten Ausfuhrungsfonn cine sdmcllc, * 
tells Kings, tcib scltilch gefiihrtc Bcwcguug, die die 
Borstcn cm den ZKhiien taw, am Zaluiflofcch vorbci- 
bewegt Urn oHe SteUcn des Zahnfldsches und dcr 
Zfihnc m bcarbciten, muss cine soichc BUrstc von Hand 
m den dnzclnea Stclien gcfUhrt werden. Dies hat jedoch « 
den Nachtcit, dass cine richtigc Handhabung dor BUr- 
sic tdclu gcwaiiriclstei bt, zumul zur richtigen Massage 
des Zahnflcisches cine Bewcguttg von dicsem zu den 
zahncn crforderlich fat. 

Es sind auch schon ZahnbUrstcn mit clcktrorao- * 
torweh angctrfcbenen Burstentctkn befcannt, bci denen 
tctetcre clncntcita cine Mn- und hcrgchcndc odcr krei- 
sendc Dewcgung etwa in der EbcnC der Arbdtsfliiche 
der BUrstc und andcrcrsdts in schncllcr Folge cine ab- n 
hebende hin- und hcrgchcndc Dewcgung ausfuhrcn. 
Hicrbci flndci Jedoch uur cine In Abhangigkclt y«n der 
Obrigcn Ilcwcgung ungeregdtc Kiopfbcwcgung statt, 
die cin ordnungsgcmUsscs Massicrcn nlcht erlaubt 

Bci andoreh bckannten ZnhnbGrstca fuhrt das * 
BQrstcntcii eino hin- und hcrgchcndc Sdiwing- odcr Pen- 
dclbewcgung urn die LHnesachsc dcr Bttcste .www cine 
zusUtslichc axiale hin- und hcrgchcndc axiatc Ilcwcgung 
aus, wobci die Schwingbcwcgung entweder mcchuntsch 
odcr durch cin elektrisches Wedwdfeld crzcugt wird, 30 
Beide Bewegungon wcrden hicrbci derart in AbltUngig- 
kcit vonclnandcr gestcuert, do** bci Jedcr Schwingbc- 
wcgung des BUrstcngiicdes dieses zugtcich cine axiale 
Hm- und Hcrbcwcgung ausfiihrt. Hierdurch kann gegc- 
bcncnfulh cine ctwa cUlpiische Bcwcgung der Borctcn- tt 
enden in dcr Ebcnc dcr Bantcnarbcitsflachc crziclt 
werden, wobd das BUrstcntcil in abwcchsclnd zu- odcr 
abnefunend schragcr Lagc in Ungsrichtung Ubcr die cine 
odcr dto andcrc Zahnrcihc strckht 



In ewer andcrcn bckannten Ausflihningrform cincr 
BQrstc mit clcktromotorisch bewegtem BUrstcntcil wird 
dieses durch cine im gcJittuscf($rniigen BarstcnsUel gc- 
lagqrte umiaufendc Masse In Lttags- und Qucrachwut- 
gungen vcrsctzt, indem dcr BUrstensticl ausscrhalb des 
ScJtwcrpunktcs raittels eincs dasa^chen Ringcs in ci- 
ncm rohrformigen Handgriff aufgehUngt fat Ein awang- 
liufigcr Antrfcb des BQrstcmdlcs Cadet hicrbci nkht 
statt. Wcist dcr dajtischc Ring cine ausicichcndc Starr- 
hcit auf und tritt dabei Rcsonanas aut, wobci aich die 
LSngwhwingung vcrstSrkt und ausscr Phase ccrtit, so 
wird die vom Bttrstenteit bcschriebcnc Kurve zu dner 
Rcilie von Aohtcn, die cntsprcchcnd den Uincs- und 
Querschwingungcn etwa in dcr Ebcnc dcr BQrstcnar- 
bcitsflachc h'cgt Auch cine solchc ficwegung Ulsst nicht 
die gQnstigstc Massagcwirkung zu, 

Gcgenstand dec Eiflndung fat dcmgcgcnObcr cine 
Massage -ZahnbQrste mit motorisch, derart angctrie- 
benom BUrstcntcil, dass dieses dncrscits cine penddnd 
hin- und hcrgchcndc Bcwcgung anniihernd in Richtung 
dcr Arbcitsflgchc dcr BQrstc und andcrerscits cine ab- 
wcchsclnd von dJcscr Arbdtsflache abhebende und wk- 
der gegen dk»c gcfOhrtc penddnd hin- und hcrgchcn- 
dc Bcwcgung ausfuhrt 

Die Erfindung bestcht darin, dass Mittcl zur Steuc- 
rung diejjcr bculto Bcwcgungen in dcrartigcr AbhMn- 
gigkwt voctoiiiunder vorgoschen sind, dass die Bofvtert- 
enden des BUrstentcifes wShrcnd der anniihernd quer 
zur Lttngsachsc dcr BUrste gcrichtetcn Bcwcgung an- 
nUhcmd in dcr Arbcitstlachc des UUrstcntcilcs, zwck 
Abhcbcbcwcgungcn ausfUhren, wobcl sfch beide Be- 
wegungen derart Uberiagcrn 9 dass die Borstcncnden In 
cincr yuxr f-lingsrichtung dcr BUrsto ann&hcrnd senk- 
rcchtcn Ebcnc cine etwa 8-fdrmigc Kurvcnbahn bo- 
sdirribcu. Tm besonderen fat hicrbci das Burstcntdi dcr 
Zahnbtlrstc urn cine ctwa in LSngsrichtung dcnclbcn 
vedaufende Achsc zu< Ausfllhrung dncr Pcndclschvvin- 
gung schwingbar gclagcrt und Qbcr die Stcucrniittd 
derart antrcibbar, dass ts in den Endiagen dcr Pen- 
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dctschwingung Jc cm© mit Bczug auf ihrc Mittcllage 
jcwcils schrUg atwwRm gerlchteto Stcllung cinnimmt 
und in cincr sotchcu Stcllung jo bis in den Bcreich 
dcr Mittcllagc xuriickschwingt, wobel cs gleichzcitig wiih- 
rend dieses ZurUckschwingcns Jcwcils aus cincr an- 
drUckcnden In cine abhebende Bewegung Gbergeht und 
anschlicssend wUhrcnd dcr Abhcbcbcwcgung in die 
cutgcgcngesctzt gcrtchtete Schriigstcllung geschwenkt 
win! 

Durch die Erfindung wird dcr Vortcil crzlclt, dass 
mit cinem etnzigen Burstcntoil im gtcichen Arbcitsgang 
abwechscind das Zahtrflebch dcr obercn und dcr untc- 
rcn Zuhnrcihc sowic dicsc Zahnrcihe sclbst in richliger 
Weise gcburstet wird, indem abwechscind fcdc Zahn- 
rcihc vom Zahnflcisch her gegen die Zahnkroncn von 
dem BUrstcntcil Ubcrstrichcn wird. Einc sokhe Biintcn- 
bewegung ist cinerseits fUr die Massage des Zahnflci- 
sches besonders crwuiischt und zutnigltch und andcrcr- 
scits kflnncn dadurch Spciscreste mit grdsster Slchcrhcit 
entfenit wenicn. Durch die Abhcbebcwcgung wird aus- 
serdem sichcrgcstellt, dass wahrend dcr Jewells ccuge- 
gengesefcten Bewegung cin uncrwQnschtes Ourstcn dcr 
bctrcffcndcn Zahnrcihc; bzw. des dcrselbcn zugchdri- 
gen Zahnflcisches verraicden wird. Bel clflcr zur Streich- 
richtung ruckwlirtsgcrichteten Schrflgstellung des BUr- 
stcntcilcs vechindert dicse tugleich cine dbennassige Be- 
anspruehuug des Zahnfleischcs, woboi durch das all- 
mahlichc Aufriclitcn des BUrstcntells bb m ciner mitt- 
lercn Stcllung dcr BGrstc bzw. bb zum Abheben dcrsel- 
ben des wcitcren das Entfcrnen dcr Spciscrcstc zwi- 
schen den Zahncn vortcilhaft utttcrsttitzt wird, 

(u dcr Zeichnung sind AusfUhruttgsbcispicle dcr Er- 
findung dargestellL fm cinzclnen zeigen 

Fig. t cine schematischc DarstcUung fUr die Wir- 
kungswebc cincr erfindungsgemflss angetricbenen Zahn- 
bUrstc In A*ialansicht mit Steuerung der Quenchwin- 
guogen durch cinen Exzcntcr, 



Fig, 2 cine gleiche DarstcUung mit Steuerung der 
Qucrschwingungen durch ein Bogcndrcieck, 

Fig. 3 cine perspektivische schematbehc DarstcUung 
dcr Anordnung nach Fig. I, 

Fig, 4 cine pcrspekdvische scheraatische DarstcUung 
fur cine anderc Art des Antrlcbcs der BUrstc, 

Fig. 5 clncn Schnitt nach Llnle 5--5 dcr Fig. 6 
fUr einc konatruktivc Ausfiihrungsform mit eincm An- 
tneb gemas* Fig, 4, 

Fig. 6 cinen hicrzu senkrechteu Axlalschnitt durch 
die gleiche Ausfuhrungsform Im Schnitt nach Linie 6—6 
dcr Fig. 7, 

Fig. 7 cinen Schnitt nach Linie 7—7 der Fig. 6 

und 

Fig. 8 cine Stirnansicht auf die AusfOhrungsform 
von links nach Fig. 5. 

Gemifes dem Schema nach Fig. 1 und 3 oder 2 1st 
das BUrstcntoil 10, das im wcjcndtchcn aus dem Stlct 1 1 
und den Dorstcn 12 bestcht, mit elnem HcbeUnn 13 
verbunden. Es ist urn cine Querachso 14, die ctwa pa- 
rallel zur Arbcitsflachc A, d. h. parallel zur Oberflache 
des Zahnflcisches und der Ziihne vcriSuft, mlttels Gc- 
lenfces mit cinem wcitcren Hebcl 13 verbunden, der an 
scinom cinen Ende in cinem Schwenklager 16 am BUr- 
stengchiiusc gchigcrt kt und an Jtcincm andercn gubel- 
formtgen Ende 17 durch clncn Exzentcr IS gesteuert 
wird. 



Der Hebcl 13 ist mittcb Gclcnkcs 19 an clncn 
Lcnkcr nach Art cincr Plcuclstangc 20 angcschlos- 
acn, die mittcls cines Kurbclzapfcns 21 an cine Kurbcl- 
scheibo 22 angclcnkt ist. Die Kurbelschcibe 22 ist gleich^ 
• tcitig ab Zahnrad 23 ausgebitdet, das mit cinem Zahn- 
rad 24 im Eingriff stcht, welches auf der Achse 25 
des Exzcntcrs 18 angcordnct ist und den halbcn Durch. 
messcr bzw. die halbe Zahnezabl des Zahnrades 22 
aufwebt, so dass as mit doppeltcr Drehzahl wic das 
u Zahnrad 23 umlauft Die ZahnrSder 23 und 24 sind 
Ira BUrstcngchause gclagcrt, wobcl zwcckmiissig das 
schncJiero Zahnrad 24 Qbcr die WeUe 25 von eioem 
Elektromotor angetricben wird. Das Zahnrad 24 fouft 
hicrbel In Pfellrichtung z u das Zahnrad 23 in Pfcilrich- 
ts tung Zjj um. 

Die Wirkungswebe dcr beschriebenen Einrfchtung 
ist folgendo; 

In der in Fig. L dargestclltcn Lage befindet sich 
der in Pfeilrichtung x schwenkbarc Hebcl 15 in seiner 
» Mittebtellung, wahrend sich dcr In Pfeilrichtung y 
schwenkbarc Hebcl 13 bzw. das mit diesem fest ver- 
bundene BOrstentcil 10 in seiner In Fig. I obcrcn End- 
logo befindet Das freie Ende des Borstensotzes 12 
nimmt hicrbci die Lage a ein. Weixien die Zahnrader 
n 23 und 24 angetricben und ftthrt l&urbei das Zahnrad 
24 cine Viertcldrehung in Pfeilrichtung z t aus, so ge- 
langt dcr Hcbel 15 in seine link© EndsteUung, wah- 
rend das Zahnrad 23 mit dcr Kurbelschcibe 22 und 
dom Kurbclzapfen 21 einc Achteldrehung In die Stel- 
io lung 21b in Pfeilrichtung 4i um 45 0 ausfiihrt Das 
frcte Ende des Uorstensatzes 12 befindet sich alsdana 
ctwa lm Punkt b der Borstcnlaufbahn B. Nach cincr 
wcitcren Viertelumdrehung des Zahnrades 24, bei dcr 
der Exzentcr 18 seine untcre Steilung cinnimmt, durch- 
w Buft der Hebcl 15 wicderum seine dargestcllte Mittcl- 
lage, in der sich das Zahnrad 23 mit der Kurbcl 21 um 
cine weitere Achteldrehung gedreht hat, so dass sich der 
Kurbelzapfen 21 im Punktc 21c befindet Das freic En- 
de des Borateiuatzes 12 hat hicrbci den Punkt c auf sei- 
« aer Laufbahn B erreicht Wie cine weitere cinfachc 
Obedcgung zcigt, gelangt bei je eincr weiteren Viertel- 
umdrehung des Zahnrades 24 bzw. des Exzerttea 18 
in Pfeilrichtung Zi das Ende des Bontensatzes 12 
Joweib zu den Punkten d, c, f, g, h, i, wobcl dcr 
46 Punkt i mit dem Anfangspunkt a wicder zusaramcnttllt. 
We insbesondere aus Fig. 1 ersichtlich, fUhrt also das 
Ende des Borstensatzcs einc etwas achtffirmige oder 
lemntskatennirmige Bewegung aus, indem die Borate 
bzw, dcr Borstcnsatz bei tfcr Bewegung von den Punk- 
m ten a bis c bzw. von c bis g gegen die Arbcitsflfi- 
che gcdriickt wird, wiihrend sle ctwa zwischen den Punk- 
ten c und c eincrscits bzw. g und I andcrergcits von 
der ArbcitsflMcho A abgchoben 1st, Die oberen 2^ahne 
werden hicrbci von oben nach untcn, d. h. vom Zahn- 
» flelsch zu den Zahnkroncn, die unteren ZUhcte von unten 
nach oben, d. h. ebcnfalls vom 2^ahnfleisch zu den 
2^ahnkronen gebdrstet Die Borstcn sind hicrbel la 
besonders zwcckmllssigcr Wclse beira Aufsetzen auf das 
obcre 2^ahnflcisch schrag nach oben, bcim Aufsetzen 
« auf das untcro 2^hnflelsch schr&g nach unten gcrichtet 
Wiihrend des HUrstcns gegen die Mittclstcllung zu, strci- 
chen sic in Schrilglagc Ubcr das 2^ihnflcisch und rich- 
ten sich allmiihlich senkrecht zur Arbcitsflachc auf, bis 
sic in dicscr Lage von den Ziihncn abgchoben werden. 
cs Die aus der Pendeldrchbewcgutig in Pfeilrichtung y and 
aus dcr Qucrschwingbewegung in Pfeilrichtung x zusam- 
mengesetzte Schwingbcwegung des Btirstenteils erfolgt 
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• wocknuissig in schneuer Aufcinandcrfolgc derelnzclncn 
Schwmgungcn, indent z. B. das BUntcntdl pro Sokunde 
„i n /r' J 'r^ JU,Z !. g Q ucr **wingungen In Pfcitrtehfung x 
ywufulrt ^clichwingungcn |„ Pfcllrlchtung 

Um ein bcjchlcunigtcs Andriickcn und Wlcdcrabhc- 
ben des Bursictuatees 12 von der . Arbdtsflache 2U er- 
rcfchcn, kann ansteile elnes Exzcnter, 18 cm enfapre- 

£ WcHe 25 angeordnctoi Bogendretcckes 26 gemfiss 
Fig. 2, vorgesehen sein. Dio Laufbahn des frefcn Endes 
to > Bo«tcn*M*s 12 nlm,nt in dlesem NbtfmS 

. formto Nocken verwendct werden. 
2S?5i! ^ "f^ 6 * W °^' "fcPwehendo Tdle mit glen 
. D^trateil 10 mit dem Boratcnsatz 12 weist 
Hcbcfc 30 gclagert Dec Hcbcl 30 weist einen Arm 

34 dn Die Welle 33 trcibt ein Zahnrad 33 an das 
uuerscibi mil etnem Zahnrad 36 von doppclter zihnc- 
joW dcrart int Elngriff *cht, dws bei S (Jmdrt 

feS* ?^- an -" Kl ? 35 ' «■ D ,ft PfcUrieCgX7d« 
-Cahurad 36 cine haibo Umdrchuog, z. 8. in PfeUrich- 
^ 7. auafjlhrt. Das Zahnrad 36««gt ei Kurbd- 
*ap«n 37, der in eJnc xur Achsc der LafferhflUo 28 

mes 27 des Burstentcdcs 10 cingreilt 
isk... 0 *? » c !! c 33 wird <l^re, ^ dn e° Blcktroraotor 39 

KJi^v 111 !* Bxaentt ' 34 der He- 
2J2«T dw ^en^wwgachac 29 hln- und her- 
^nkbar angecdcbcn, was cine Que«d,wlngbcw^ 

JShSl^^.^J! 0 " dcr Arbellsflacho In PfdU 

fJ"?L mi ««k de» Kurbdgetriebe$ 37, 38 und mittels 
des Hcbclarmcs 27 daa BOrstenteil 10 um seine Lan«- 
^12 so SS bS- 

J^JimJ? P^bchwtngbcwcgung | n Pfcllrfchtung 
Lr^, hr l Und d4 . mU „ das «««rtca und Masslercn del 
Zohnflcischc, und der Zahne besorgt 

m, 4 arbeiteqden Zahnburste ist in den Flmiren 5 
i^ri&'T ^f 1 ?*^ Telle & ffiTmU 
rT. nn^ U t.? u8S2c1chen wie hi Fig. 4 bezcichqc 
43 ln S^SS^ t 2 kt durch ZwischenwSd 
Kammer 43 untertedt. Daa ganze Oehiiuso ist flach aus- 
geb,ldet, «dem es, wie bei elncm ttblichen ZahnbUrs^ 
««d, senkrecht zur ArbeitsfliJche A der Burst" Se < 
gnngero Abmessung ais parallel zur ArbeiS haV 
fa dcr hiotcrcn Kammcr sind z. B. die Battcrien 46 
««r Spcuung d« ? Elektixjtnotors 39 untcnpbrX Vor- 
zugswci*. 5iiul sie, z. B.drel Battcrien 46?in Lfin«rich- 
Jjng der BUcUe parallel nebeneinandcr angeoS" In . 

^wmcnenwand 43 dcr Blcktromotor 39, der in Quer- 
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Steue^Bu^ 

■ „ " L G L c . hauscl 42 fest dngesotzten AchsT^ » Ui 

Zahnrad 36 In Elngriff, da, auf etaeln Int k££L 42 

schwingungeades BUrstenteiU in diTbSe7sd^„ 

3? L*& kbar ^^ <fer "I 1 ** d « HebdanS 
31 und d«$en gabdfUnnlgem Ende 32 von dem Ex- 
^ te f 34 gestcucrt wild und der des wctteren dteTaS- 

ff ..^ s ' Icl 1 de ? Btotcnteiles 10 ist mchrtdlig aus- 
geblldet. Er weist ein Lageistuck 49 aut das an sclnon 
fitatewn Endo afc dsenfbrmiges Tdi SO ausgebiffcVlS 

wSSf'if t r .^ angcordnetcr Lagerzaplen sTve? 
blndet das dsenfflnrnge Tdl 50 desLa*Sst(lckcs 49 
mit der Ugerhtlfac 2st so dass die BUnte um die Ach- 
" h dc$ n U !t" tift « 51 und damit um ihrc cig™ ic UuS 

ge Tell 50 des Lagerstilckes dient gleicfazcitig als Hcbd- 
bS IV S^Z * 38 des KurfiK- 

»^<, « i W ft" ffas^c membrananlgc Oich- 
tung ,52, die IcdjgUch die Pendebchwlngungen y 

;^ u «™*wfa««ngea x aufzunehSeJ Tha * & 
tet das LagerstOek 49 gegea das vordcre Ende 53 

S d^tSl 2 ^ ^ f kungder Dichtung kaS 
aut das vordcre Ende des Censuses dnc Abdcckhaube 
54 aufgeschoben sein. Auf da, zapfeiiformigV^d?55 
" SSiSS?^ 4 ? *V e ^hc SdSft 56 d« 
SSS?JS. ,0 ( ml « cl « L. etac ' konbehen Bohrung 57 

be^t vortdlhaf t in an sich bekannter Weise aus einem 
, a ^5JJSf ca KuiKtstoff, b dem die Borstcn 12 ver- 

. Zu /. S 0 ^*^ *» Elektromotors 39 ist an seek-, 
netcr Mb im Berclehe des Zdgefingera in da.?oSu„ g . 
,e 42 em Druckknopf 58 dngcsetzt, der fiber cine 
wajscrdlchie Mcmbran 59 Kde Kontakte 60 
. scliBeMcn kann. Da, Gchause 42 bcslcht voncugswisc 
au, Kuuststoff, wobd die WandsOrkc desselbcn an de5 

XifSKf" Druck f<^^" gegebcncnfalls auch so 
fS* a „ d /.f ha ' tc " «cui kann. dass es seibst als Mem- 
bran wirkt und sich dutch dnen Druck des Rngcrs die 

S33S EST* fcdcmd durchb,C8t und dcn 

PATENTANSPRUCH 
Mawagc-ZahnbUntc mit motorlsch dorart angclric- 

hZI r a U? ^ ?«*«»«ne annahcrnd in Rich- 
tang der Arbeitsflachc der BUrste und anderewcits Cine 
JP" 1 d, ^5 Afbcl »fladte ubhebende und 
wiedcr gegen diese gefuhrte pcodclnd hln- und hoi^ehen- 
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do Bewegung ausfllhrt, dadurch gekemizcichnet, dass 
Mittci (20— 22; 15, 18 bzw. 3d— 38; 31—34) zur 
Stcucrung dicker beldcn Bewcgungen (y, x) in dcr- 
artigcr Abhangigkeit voncinandcr vorgeschen sind, dass 
die Uorstciicndcu dcs BUrstcntcitcs (12), wlihrcnd dcr 
anniilicrnd qucr zur Langsachsc dcr Qtlrstc gcrichtctcn 
Ucwcguug (y) anuUhcmd in dcr Arbcitsflachc (A) 
des UQrsccmcllcs, zwei A b he be bewcgungen (x) aus- 
f Qh run, wobci slch bcide Bewcgungen derart iiberla- 



scltllchcn Stcucrmittcln (38) zur Erzcugung dcr Pcndel. 
schwingung (y) um den Langsbolzcn verschen und an- 
derersctts die Lagerhubc (28) mit cincm von cincm 
Exzcntcr (34) gcstcucrtcn, um cinc Querachsc (29) 
achwenkbaren, neben dem Lagcrkopf (50) angeord- 
nctcn gabelfSrmigcn Hcbcl (30) verbunden ist 

7. Massage-ZahnbUrste nach Patcntanspruch und 
Untcranspruch 6, dadurch gckcnnzcichnct, dass Lagcr- 
httbe (28), Lagcrkopf (50), Hcbcl (30), Steucrweife 
gem, dass die Botstcncodcn in eincr zur Lttngsrichtung u (33a) mit Exzcntcr (34) und Zahnradpaar (35, 36) 



dcr Bttntc amulhernd senkrcchten Ebcnc cinc ctwa 8- 
fflmdgc Kurvenbahn (a bis g) beschrciben. 



mit Kurbcl (37) im wescntlichcn in cincr Ebcnc dicht 
bcicinandcr angeonlnct sind, und die Querachso (29) 
fflr den Hcbcl (30) den Lagcrkopf (50) unmittclbar 
ncben dicscm kreuzt 

8. Massage-ZahnbUrste nach Patentanspruch und 
Unteranspruch 7, dadurch gckcnnzcichnct dass die 
Stcuermittei zur Pendebchwingung (y) dcs BUrstcntcib 
((4) dutch efhen an cincm Ubcrsctzungszahnrad (36) 
, , A A , A tn t n , . u , angcotdncten, in cincn LSngsschlitz (38) am Lagcrkopf 

vtrlaufcndc Adw *ur AusfUhrutig eweir Pendclschwin- to «0) dcr Burstc cingrcifenden Kurbelzapfcn (37) gebfi. 



UNTBRANSPROCHB 

1. Massage-Zahnbttrste nach Patcntanspruch, da- 
durch gckcnnzcichnct dass das BUrstenteii (12) dcr 
ZahnbUrstc um eine ctwa in LUngsrichtung decsetben 



gung (y) schwtngbar gelagcrt und Ubcr die Stcuer- 
mittci derart antrcibbar ist, dass cs in den Endlagen (a, 
o) dcr Pendebchwingung (y) je cine mit Bezug auf Ihre 
Mittetlage (g) jeweib schedg auswarta gcrichtctc Stcl- 
lung cinnimnU und in eincr solchcn Stdlung Jc bis In 
den fiercich dcr MUtcllage zuriickschwingt, wobci cs 
glcichzcitig wuhrend dioscs Zurttckschwingcns Jeweib aus 
eincr andrQckcndcn in cinc abhebende Bcwcgung Uber- 
gcht und anschliessend wlihrcnd dcr Abhcbebewegung 
in die entgegengesctzt gcrichtctc SchriigstcUung gc- 
schwenkt wird. 

2. Massagc-ZahnbUrsto nach Patcntanspruch und 
Untcranspruch 1, dadurch gckcnnzcichnct, dass das zur 
drehbaren Lagcrung dcs BUrstcntciles (12) um cinc zur 
Arbcitsflachc (A) der BUrste mlndcstcns annahemd 
parallclc Achse dicnendo Lager (14, 28) dutch zusHtz- 
liche Autriebsmittel (18, 26, 15; 34, 31, 30) cinc die 
Abhebcbcwcgung (x) dcs BUrstenteiles (12) mit dop* 
peltcr Frcqucnz dcr Pendebchwingung crzcugcndc hin- 
und hcrgchcndc Bcwcgung crhUlt 

3. Massage-ZahnbUrste nach Patcntanspruch und 
Untcranspruch 1, dadurch gckcnnzcichnct, dass das Blir- 
stcnteil (12) zur Erzcugung dcr Pendebchwingung (y) 
durch cincn Kurbcltncb (21, 22) und zur Erzcugung der 
Abhebcbcwcgung (x) durch cln Nockcngticd (26) odcr 
Exzentcr (18) gestcuert wild. 

4* Massage-ZahnbUrste nach Patcntanspruch und 
Untcranspruch 3, dadurch gckcnnzcichnct, dass zur 
Stcucrung dcr Abhebcbcwcgung (x) des BUrstcntcitcs 
(14) cm Nocken (26) von solchcr Form vorgeschen bt, 
dass bci rclativ langandaucrndcr Andriickbcwcgung des 
BiicstciUeiLs cin schncllcs NUhcrn dcsselbcn an die 
Arbcitsflachc (A) und cin schncllcs Entfcrncn von der- 
ArbcitsfUfchc stattfindct 

5. Massage-ZahnbOrsto nach Patcntanspruch, da- 
durch gckcnnzcichnct, dass dio Antrlcbsgllcdcr (21, 
37; 18, 26, 34) fUr die Pcndclschwingung (y) und 
die Abhebcbcwcgung (x) parallclc Drehachscn haben 
und durch cin Zahnradpaar (22, 24; 36, 35) mit ciner 
Obersctzung von 1:2 in Antriebsvcrfcindung stehen, 

6. Maxsagc-2^ahnburste nach Patcntanspruch und 
Unteranspruch I, dadurch gekennzclchnct, dass dcr 
Schaft (11) dcr BUrstc (10) an setnem Lagcrcndc ab 
Lagcrkopf (50) ausgebildct bt, dcr cinc mit ihm durch 
cincn Lungsbotzcn (51) verbundene Lagerhlllso (28) 
umgrcift, utid dass ciucrteit* dcr Lagcrkopf (50) mit 



dct wird 

9. Massage-ZahnbUrste nach Patcntanspruch, da- 
durch gckcnnzeichnct, dass dcr Antriebsmotor (39) zur 
Erzcugung bctdcr Bewcgungen (x, y) dcs Buntenteils 
(12) innerhalb des Grlffgchliuses (42) in Qucrrichtung 
dessclben untergebracht bt. 

10. Massagc-ZahnbQrste nach Patcntanspruch und 
Untcranspcuch 9, dadurch gckcnnzcichnct, dass der An- 
triebsmotor hinter dcr qucrlicgcndcn Stcuerwclle (33a) 
zur Stcucrung dcr Abhebcbcwcgung (x) dcs BUrstcntcib 
(14) angcordnct Ist und mit dicscr Stcuerwclle (33a) 
in Antrkbsverbhidung durch cinc Zahnradlibcrsctzung 
(40, 41) stcht und dlcse (40, 41) sowie cinc die Abhan- 
^gkelt dcs Antricbcs bcidcr Bewcgungen (x, y) be- 
stlmmcnde Zahnradubcrsct/ang (35, 36) an cinandcr 
cntgcgengesctztcu Endcn der gcnannten Stcuerwclle 
(33a) vorgeschen sind. 

11. Massagc-ZahnbUntc nach Patentanspruch, da- 
durch gckcnnzcichnct, dass das GriffgchSuse (42) pa- 
rallel zur ArbeitsflOche (A) dcr OUrstc flach ausgebil- 
det bt 

12. Massage-ZahnbUrste nach Patcntanspruch und 
Untcranspruch 11, dadurch gckcnnzcichnct, dass ab 
Kraftquctlc fur den Antricbsclcktromotor (39) des 
BUrstcntcib mchrcre In dent flachen GchSiusc (42) an- 
gcordnete Battcricn (46) vorgeschen sind. 

13. Massagc-Zahnbfirstc nach Patentanspruch und 
Untcranspruch 12, dadurch gckcnnzcichnct, dass im 
Griffgchflusc (42) dcr ZahnbOrste Lager- und Stcuer- . 
vorrichtung dcs BUrstcntcib, Antriebsmotor (39) und 
Battcricn (46) hintcrcinander untergebracht sind. \ 

14. Massagc-Z;ihnbttrstc nach Patentanspruch, ge- 
kennzclchnct durch cincn ctwa an dcr Auflagcstclie des 
Zcigcfingers angcordneten Oruckschalter (60) fur den 
Antriebsmotor, zu dessen Betatigung cinc wasserdicht 
in das GehUuse ciugcsctzte Mcmbran aus flexiblem 
Material vorgeschen bt. 

15. Massagc-ZahnbUrsto nach Patcntanspruch, da- ' 
durch gckcnnzcichnct, dass das den BUrstcnantrieb auf- ? 
nehmende, ab Handgriff ausgebtldctc Gchausc am ? 
Durchtritt dcs BUrstcntcib durch cinc flexible Dichtung ; 
wasserdicht abgeschlossen ist t 

i 

Alfred Paul KG 



Vcrtrtter: E. Blum & Co., Zurich 
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